
進入主功能表。

切換主功能表。

進入副功能表。

離開主功能表返回顯示。

離開數值設定返回主功能表。

進入數值設定。

更換功能表。

台技電機股份有限公司

Auto Zero設定或取消。

快速功能表。

離開數值設定返回副功能表。

數值變更。

移位鍵。

按鍵功能[顯示] 按鍵功能[副功能表]

按鍵功能[主功能表] 按鍵功能[數值設定]

3.

1.

2. S

E

3.

1.

2.

E

S2-412PA 操作說明

S E

HD.

S1

S2
S3
S4

SET UP LF ENTER

Data Hold 指示燈

AZ. Auto Zero 指示燈

AZ

功能表      需設為  。Auto Zero 數值會記憶。

可設定     ，       功能表，當      設定不是 0 時無效。

當      設定不是 0 時需輸入密碼。

動作點數值設定。
遲滯數值設定。
顯示數值設定。
Hi 或 Lo動作設定。
延遲時間設定。
其他設定。

主功能表說明：

RS485 (需具備485功能才顯示)。

98/02

3.

1.

2.

1

按鍵說明

S

E

3.

1.

2. S

E

第一段指示燈
第二段指示燈

第三段指示燈
第四段指示燈

*
*

* S2-412PA-4才有作用註

2

3

1註
2

3

快速功能表

E

S

數值顯示

=

Y

N

GG E

第一段 S

E改值

G

當      設定不是 0 時無效。

第二段 S

E改值

-19999~19999

G

第三段 S

E改值

G

第四段 S

E改值

G

不動作帶 S

E改值

-19999~19999

-19999~19999

-19999~19999

密碼設定 S

E改值

G

0 ~ 9999

0 ~ 9999

第一段 S

E改值

G

第二段 S

E改值

-19999~19999

G

第三段 S

E改值

G

第四段 S

E改值

-19999~19999

-19999~19999

-19999~19999

SG E

動作點設定 遲滯設定

1

1

1

1

1註 412PA-4才顯示



設定功能表

1註
2註 需有RS485功能才顯示

S GG E

第一段 S

E改值

G

第二段 S

E改值

-19999~19999

G

第三段 S

E改值

G

第四段 S

E改值

G

不動作帶 S

E改值

-19999~19999

-19999~19999

-19999~19999

密碼設定 S

E改值

0 ~ 9999

0 ~ 9999

第一段 S

E改值

G

第二段 S

E改值

-19999~19999

G

第三段 S

E改值

G

第四段 S

E改值

-19999~19999

-19999~19999

-19999~19999

SG E

動作點設定 遲滯設定

1

1

1

1

412PA-4才顯示S

E

數值顯示

=

Y

N

密碼輸入
*預設密碼1000

*若密碼     設為0000

+
則不需輸入密碼

顯示高值 S

E改值

G

顯示低值 S

E改值

-19999~19999

G

小數點 S

E改值

G

顯示調整 S

E改值

-19999~19999

0.0.0.0.0.

0~199.99 %

SG E

顯示數值

HL設定 S

E改值

LLHH

SG E

動作設定

第一段 S

E改值

G

第二段 S

E改值

0 ~999秒

G

第三段 S

E改值

G

第四段 S

E改值

0 ~ 999秒

0 ~ 999秒

0 ~ 999秒

SG E

延遲設定

G

低值抑制 S

E改值

G

平均次數 S

E改值

n ~ y

G

輸出逆向 S

E改值

G

AZ按鈕 S

E改值

1 ~ 59

n ~ y

n ~ y

SG E

其他設定

G

啟動延遲 S

E改值

0 ~ 999秒

過載閃爍 S

E改值

n ~ y

鮑率設定

S

E改值

G

位址設定

S

E改值

1 ~ 255

G

框架設定 S

E改值

G

格式設定 S

E改值

1200~384_

n.8.2 ~ n.8.1

H_L ~ L_H

SG E

485設定

G G G G G

* 最右邊為第一段
* 412PA-2時為LH

* 顯示值 =
 顯示值 x                 /100

1

1

2

* Hi Set
 顯示值 >= Setx 和 Setx - Hysx 動作
 顯示值 < Setx 和 Setx - Hysx 不動作

* Lo Set
 顯示值 < Setx 和 Setx + Hysx 動作
 顯示值 >= Setx 和 Setx + Hysx 不動作
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